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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjws/magania dotyecge wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowyhprawy polegaj na profilowaniu drég i ulic
gruntowych na terenie Gminy Rawicz.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygbkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zawanych z
wykonaniem i odbiorem naprawy nhawierzchni gruntoliyycobejmugcych profilowanie nawierzchni
gruntowych. Zakres robot zostat oklany przezZamawiajicego. Termin realizacji rob6t okéony zostanie w
umowie. Realizacja poszczegolnych etapow robotepesta bedzie tylko na polecenie i w terminie
okreslonym kazdorazowo dla poszczegoélnych etapow priZzamawiajicego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntwurenego albo ulepszonego mechanicznie lub
chemicznie, odporna na dziatanie ruchu.

2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowanayydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wysjacy grunt podtaa jest wyrOwnany i
odpowiednio uksztattowany w profilu podiaym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pa®nu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérym veyatjacy grunt podiaa jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowanyprefilu podtwznym i przekroju poprzecznym
oraz zagszczony.

4. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne popemie poprzecznego przekroju drogi w celu
wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszegiwodnienia drogi.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagangolne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robot, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Zamaydamu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarglem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieae
robdt w okresie trwania robét.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynsaiuje i lkydzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdajyv
ten sposob bezpiearstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciow dziea i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgdldw bezpieczestwa.

Koszt zabezpieczenia terenu rob6t nie podlegabodyj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere kontraktove.



1.6.0chronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

1.7.0chrona wlasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp., uzyska od odpowiednich wlad@drych wiacicielami tych urzdzer informacg o ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzehjeminstalacji i
urzadzeh w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instal&ejjkonawca bezzwtocznie powiadomi diciela
urzadzenia oraz ddzie z nim wspétpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcaedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji
na powierzchni ziemi i usdzer podziemnych znajdagych s¢ na terenie prowadzonych robét.

Jezeli teren, na ktdorym prowadzones soboty przylega do terenéw z zabudpwnieszkaniow,
Wykonawca kdzie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoiwszkaniowej w gsiedztwie miejsca prowadzenia
robét, spowodowane jego dziatadca.

1.8. Bezpieczistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepiséw dotycxych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegllnféci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugezenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymafyakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyocktanowié podczas prowadzenia robot.

2. SPRZET

Wykonawca powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
réwniarek, spycharek oraz walcow drogowych.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgétdem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi ST i wskazaniach Zamawigiego.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiagmu kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie sgitm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli ST nie przewiduyj mozliwosé wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawigjego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcéptprzed uyciem
sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Zamawigego, nie mge by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Zamawiagcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.



3. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
wykonywanych robét, za ich zgod§toz wymaganiami ST.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonwywania robot.

3.1 Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na ditsszym odcinku, na ktérym znajduje siicksza liczba wybojow, kolein itp., ma za
zadanie przywrécenie jej prawidtowego profilu padiego i poprzecznego, usgaiu nieréwndci oraz
zapewnieniu wisciwego odwodnienia.

Profilowanie drogi zaleca gsiwykonywa: rowniarkami, lecz dopuszczag ez uzycie innego sprgu, np.
spycharek i wiokdw.

Profilowanie najlepiej jest wykonywapo srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, cowitatzaréwno
cinanie gruntu na wygérowaniach, jak i jego gagzenie. Liczba przejazdéw rowniarek do uzyskania
nalezytego profilu jest réna i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju tgrunsposobu
profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywa wyboje ziema otrzymar przezsciecie wygorowa, powstatych z materiatu wyniesionego z
wybojéw przez kota pojazdéw w czasie suchej pogady z nieréwnomiernego zgggczenia jezdni,

- odtworzy¢ profil pierwotny przezciecie poboczy i przesugtie otrzymanej ad ziemi kusrodkowi drogi

z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowars drogz mazna:

- nie watowa, zwlaszcza j@i zaklada st krotkotrwald¢ zag:szczenia,

- watowat, np. walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchniénazscieleniu gruntu na drodze.

Profilowary drog; zaleca s, ze wzgédOw organizacyjnych, podziélina odcinki, ktére réwniarka me
naprawé w ciagu 12 dni.

4. ODBIOR ROBOT

Po zakaczeniu rob6t naley sprawdzt wizualnie:
- wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
— poprawnd¢ profilu podtwznego i poprzecznego, nawiljacego do pozostatej powierzchni jezdni
i umaliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.
Odbioru robot dokonuje:
- sottys wsi, na terenie sotectwa, ktérego prowaeézoyty roboty,
- przedstawiciel Wydziatu Inwestycyjno Technicznédiaedu Miejskiego w Rawiczu, w przypadku
prowadzenia robot na terenie miasta.
Podstawowymi dokumentami odbioru robdtkarty pracy sprgu potwierdzone przez odbiegaggo roboty.

5. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw ptatnaci jest faktura sporglzona przez Wykonawcrob4t na podstawie umowy zawartej peday
Zamawiajcym i Wykonawca, z uwzgtinieniem ceny skalkulowanej przez Wykonawa motogodziny pracy
sprz:tu potwierdzone przez dokongpgo odbioru robét.

6. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2N\r 89, poz. 414 z pghiejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad801 r. w sprawie dziennika budowy, mantai
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiidz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



